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Έστω το διακριτό δυναμικό σύστημα:
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Ένα απλό ιδιοδιάνυσμα είναι:
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Βρίσκουμε την λύση του συστήματος:
 

 = ( ) − Α λ Ι u2 λ u1

 
<=>
 

 = ( ) − Α 4 Ι u2 4 u1

 
Ο επαυξημένος πίνακας είναι:
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Με απαλοιφή Gauss-Jordan βρίσκουμε:
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άρα μία γραμμικά ανεξάρτητη λύση από το u1  είναι:
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Βρίσκουμε την λύση του συστήματος:
 

 = ( ) − Α λ Ι u3 λ u2

 
<=>
 

 = ( ) − Α 4 Ι u3 4 u2

 
Ο επαυξημένος πίνακας είναι:
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Με απαλοιφή Gauss-Jordan βρίσκουμε:
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άρα μία γραμμικά ανεξάρτητη λύση από το u1   και το u2 είναι:
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Τέλος βρίσκουμε την λύση του συστήματος:
 

 = ( ) − Α λ Ι u4 λ u3

 
<=>
 

 = ( ) − Α 4 Ι u4 4 u3

 
Ο επαυξημένος πίνακας είναι:
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Με απαλοιφή Gauss-Jordan βρίσκουμε:
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άρα μία γραμμικά ανεξάρτητη λύση από το u1  , το u2  και το u3  είναι:
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Με εφαρμογή του τύπου:
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Επαλήθευση:
 
_____________
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